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ΑΠΟΛΥΤΗΡΙΕΣ ΕΞΕΤΑΣΕΙΣ ∆΄ ΤΑΞΗΣ 
ΕΣΠΕΡΙΝΟΥ ΓΕΝΙΚΟΥ ΛΥΚΕΙΟΥ 
ΠΑΡΑΣΚΕΥΗ 25 ΜΑΪΟΥ 2007 

ΕΞΕΤΑΖΟΜΕΝΟ ΜΑΘΗΜΑ ΘΕΤΙΚΗΣ ΚΑΙ 
ΤΕΧΝΟΛΟΓΙΚΗΣ ΚΑΤΕΥΘΥΝΣΗΣ: 

ΦΥΣΙΚΗ 
 

ΑΠΑΝΤΗΣΕΙΣ ΘΕΜΑΤΩΝ 
 

ΘΕΜΑ 1ο 
 

1.1 →→→→  α 
1.2 →→→→  γ 
1.3 →→→→  γ 
1.4 →→→→  δ (σύµφωνα µε το σχολικό βιβλίο) 
1.5  α →→→→ Λάθος  

β →→→→ Σωστό   
γ →→→→ Σωστό  
δ →→→→ Λάθος 
ε →→→→ Λάθος 

 

ΘΕΜΑ 2ο 
 

2.1  Σωστό το α 
 ∆ικαιολόγηση 
 Σύµφωνα µε τη θεωρία, για την κεντρική ελαστική κρούση, η ταχύτητα u1΄ της 

µάζας m1 θα είναι:  
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2.2 Σωστό το β  
∆ικαιολόγηση 

 Είναι: cm 5λ =⇒==⇒⋅=
4
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1ος τρόπος: 
|r1 – r2| = |17 – 12| cm = 5 cm 
∆ηλ. |r1 – r2| = λ ή |r1 – r2| = κ⋅λ µε κ = 1.  
Άρα θα είναι σηµείο στο οποίο έχουµε ενισχυτική συµβολή και συνεπώς το 
πλάτος της ταλάντωσής του θα είναι Α΄ = 2Α 
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2ος τρόπος: 

Είναι: ⇒=
⋅
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 Α΄ = 2Α|-1| ⇒ Α΄ = 2Α 
   

2.3    
∆ικαιολόγηση 
Οι δυνάµεις F1 και F2 αποτελούν ζεύγος 
δυνάµεων και σύµφωνα µε τη θεωρία η 
συνολική ροπή τους είναι τ = F⋅d που είναι 
ανεξάρτητη του σηµείου ως προς το οποίο 
υπολογίζεται.  
Μπορούµε να υπολογίσουµε τη ροπή τους π.χ 
ως προς άξονα που περνάει απ΄ το Μ. 
Θα είναι: 

⇒+= )M(F)M(F)M(ολ 21 τττ  

⇒⋅+⋅−⋅=−⋅−⋅= dFxFxF)dx(FxFτ 22121)M(ολ

dFτ 1ολ(M) ⋅=  ανεξάρτητο του x. ∆ηλ. του σηµείου απ το οποίο θεωρήσαµε τον 

άξονα. 
 

ΘΕΜΑ 3ο 
 

Α.  Η δυναµική ενέργεια ενός συστήµατος που εκτελεί α.α.τ µηδενίζεται κάθε φορά 
που ο ταλαντωτής διέρχεται από τη Θ.Ι.Τ. Αν κάποια χρονική στιγµή t υποθέσουµε 

πως βρίσκεται στη Θ.Ι.Τ, τότε θα ξαναβρεθεί µετά από χρόνο 
2
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Άρα θα είναι: s 1T=⇒= 5,0
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Β.  Όταν πετάξει το πουλί, αλλάζει η µάζα του ταλαντωτή. Η σταθερή επαναφοράς θα 
είναι πάλι D = k και συνεπώς θα είναι: 

Ν/m  π9k 2⋅=⇒⋅=⇒== 22
1 )π5,2(44,1k΄ωmkD  

 
Γ.  Tο πουλί πετάει, αποκτώντας κατακόρυφη ταχύτητα (προς τα πάνω). Έτσι 

πετώντας, ασκεί κατακόρυφη δύναµη στο σώµα. Όµως στην κατακόρυφη 
διεύθυνση δεν µπορεί να κινηθεί το σώµα µάζας m1 µιας και δέχεται τη δύναµη 
στήριξης απ το δάπεδο (εξωτερική). Άρα στην οριζόντια διεύθυνση (που είναι και η 
διεύθυνση της ταλάντωσης) δεν θα δεχτεί καµιά δύναµη από το πουλί κατά το 
πέταγµά του, και συνεπώς στιγµιαία θα παραµείνει ακίνητο (αφού ήταν ακίνητο). 
∆ηλαδή θα βρίσκεται στην ακραία θέση της νέας ταλάντωσης του.  

x 

Σωστό το γ 
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Θα είναι: Α΄ = Α = 0,2 m 
m/s  0,5π΄umax =⇒⋅=⋅= 2,0π5,2΄Α΄ω΄umax  

 
∆.  Πριν πετάξει έχουµε: 
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ΘΕΜΑ 4ο 
 
A.  Η µεταφορική κίνηση του γιογιο είναι ευθύγραµµη οµαλά επιταχυνόµενη. Οπότε 

θα ισχύει: 
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Β.  Ισχύει: ⇒=⇒⋅=
R
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Θεµελιώδης νόµος της µηχανικής για την µεταφορική 
κίνηση: 

⇒⋅−=⇒⋅=−⇒⋅= cmcmcm αMWTαMTWαMFΣ   

N 15T=⇒−=⋅−⋅= )5,710(6αMgMT cm  

 
Γ.  Απ΄ το θεµελιώδη νόµο της µηχανικής για τη στροφική κίνηση έχουµε: 

 (1)       
α

RΤ
ΙαIRTαΙτΣ

γων

γωνγων

⋅
=⇒⋅=⋅⇒⋅=  

 ⇒
⋅⋅

⋅
=⇒

⋅
==

⋅

⋅
=

2
γωνµετ

περ

22
cm

2

2
cm

2

µετ

περ

RMα

RΤ

K

K

RM

I

u

ω

M

I

uΜ
2

1

ωΙ
2

1

K

K
 

 

3
1

K

K

µετ

περ
=⇒=

⋅⋅
=

⋅⋅
=

45

15

1,0675

15

RMα

Τ

K

K

γωνµετ

περ  

h 

W 

T 

ucm 



   
                                                                                                                                             

Φροντιστήριο «ΕΠΙΛΟΓΗ»                                                             http://www.epil.gr 

Ιατροπούλου 12 & σιδ. Σταθµού - Καλαµάτα                                        τηλ.:  27210-95352 & 96390   
 

 
∆.  Είναι: 
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Επιµέλεια απαντήσεων: 

Λογιώτης Σταύρος – Φυσικός 
Οικονόµου Θανάσης – Φυσικός 

Φροντιστήριο Μ.Ε «ΕΠΙΛΟΓΗ» - Καλαµάτα 
http://www.epil.gr 

 


